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1 Allgemeines

RTAPLS ist ein Softwareprodukt zur Verarbeitung und Prasentation von Prozessdaten in Pro-
zessleitsystemen. Der Haupteinsatzbereich von RTAPLS sind komplexe, kontinuierliche Pro-
zesse in der Chemie, der Energieerzeugung und -verteilung. RTAPLS ist von der Leistungsfa-
higkeit hinsichtlich Funktionalitat und Datenumfang am oberen Ende derartiger Systeme ange-
siedelt.

Die wesentlichen Informationseinheiten derartiger Systeme sind Prozessvariable (=PVs). Diese
und samtliche RTAPLS Objekte werden in der Real Time Database (RtDb) speicherresident
gehalten. Die RtDb kann auf viele Rechner durch Replikation verteilt werden. Damit sind
RTAPLS Objekte wie die PVs verteilte Objekte. Auf den Servern werden diese Objekte dauer-
haft (optional in ORACLE DB) gespeichert. Insofern ist das Datenmodell von RTAPLS als rela-
tional zu bezeichnen. Grundsétzlich gibt es 3 Typen von PVs. Analoge, binare (bis zu 16 bit)
und textmaRige.

Typische RTAPLS Installationen enthalten 10.000 bis 100.000 Prozessvariable und verarbeiten
mehrere tausend Prozessdatenanderungen pro Sekunde.

Die Kernfunktionalitdten von RTAPLS sind hoch performant, plattformunabhangig und objekt-
orientiert in ISO C++ implementiert.

RTAPLS stellt fUr einfache Applikationsentwicklung auf der Microsoft Plattform Schnittstellen
auf der Basis von COM, .NET, und OLEDB zur Verfuigung.

Standardisierte Web Services (W3C) erlauben die Integration in die unternehmensweite, servi-
ceorientierte Datenverarbeitung (SOA).

RTAPLS implementiert die OPC (OLE for Process Control) Standards und ermdglicht so die
problemlose Integration von 1/O Systemen sowie den Einsatz weit verbreiterter Visualisierungs-
Werkzeuge.

RTAPLS ist multiplattformfahig und auf UNIX / Linux Plattformen, auf VMS und den Microsoft
Windows Plattformen verfligbar. Selbst heterogene Konfigurationen (UNIX oder VMS Server
und Microsoft Windows Clients) sind mdglich.

RTAPLS kann online, ohne Betriebsunterbrechung konfiguriert werden.

Bei Ausfall eines Verarbeitungsrechners werden die Funktionen riickwirkungsfrei vom verblei-
benden Rechner weiter bereitgestellt.

RTAPLS stellt umfangreiche Diagnosewerkzeuge zur Verfiigung, die Systemzustande, Pro-
grammzusténde, Fehlersituationen etc. anzeigen und auswerten kénnen.
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2 RTAPLS Komponenten

Die Echtzeitplattform RTA (Real Time Architecture)

Das verteilte RTAPLS Objektmodell (RTAPLS - DBO)

Der Prozessdatenmanager (RTAPLS - PDM)

Der Formelinterpreter (RTAPLS — CALC)

Der Historian (RTAPLS — HIST)

Das Auskunfts- und Berichtssystem (RTAPLS — REPORT)
Die Prozessvisualisierung (RTAPLS — VIEW)

Der RTAPLS SOA Server (RTAPLS — SOA)

Das objektorientierte Engineeringsystem (RtOOS)

Die RTAPLS Systemadministration (RTAPLS — CONSOLE)
Die Treiber (Schnittstellen zu den 1/O Systemen)

2.1 Inteqgrierte Standards

RTAPLS integriert eine Reihe von marktgangigen Standards :

ISO C++
Microsoft Plattform
o COM/DCOM kompatibles RTA / RTAPLS API
o .NET kompatibles RTA/ RTAPLS API
o OLE DB Datenbank-Zugriff auf RTAPLS Datenmodell

OPC (OLE for Process Control) Spezifikationen
o OPC Data Access DA 1.0, 2.0, 3.0
o OPC Alarm and Events AE 1.1
o OPC Historical Data Access HDA 1.2
o OPC Unified Architecture DA 1.0 (SOA Server)

ORACLE Datenbank

Datenimport / Export im XML Format

Visualisierung basierend auf SVG (Scaleable Vector Graphics)
W3C Web Service (Service Oriented Architecture)

SNMP Network Management
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2.2 Real Time Architecture — RTA

RTAPLS basiert ganz wesentlich auf der Real Time Architecture (RTA). RTA ist eine Software-
plattform fir die Entwicklung von verteilten, redundanten Echtzeitsystemen. Betriebssystemu-
nabhangig und auf Standards basierend werden die fur Echtzeitapplikationen relevanten Funk-
tionen zur Verfigung gestellt:

¢ Real Time Database
¢ Real Time Interprocess Communication
e Real Time Redundancy Management

RTA unterstitzt Unix (HPUX, Linux, Solaris), OpenVMS und Microsoft Windows
2000 / XP / Vista / Server 2003

Die Echtzeitfahigkeit von RTA wird in erster Linie durch die Performance von Realtime Databa-
se und Interprocess Communication sichergestellt. Reaktionszeiten im Millisekundenbereich
sind dadurch ohne weiteres realisierbar.

Die Realtime Database kann synchron zu einer relationalen Datenbank betrieben werden und
kann so gleichsam als "Cache" eine relationale Datenbank um etwa den Faktor 100 beschleu-
nigen. Damit kann Datenbanktechnologie mit all ihren Vorteilen auch fir Applikationen genutzt
werden, die bisher auf konventionelle Mechanismen zuriickgreifen mussten.

RTA unterstitzt redundante Konfigurationen durch Verdoppelung der Server und unterstitzt
auch heterogene Konfigurationen. (z.B. VMS-Server oder UNIX-Server, Microsoft Clients).

RTA ist als Softwarewerkzeug in RTAPLS integriert und ermdglicht die Entwicklung von pro-
jektspezifschen Applikationen, sie sich nahtlos in die RTAPLS Architektur einfligen.

2.2.1 RTA -Komponenten

Client Interfaces (COM/DCOM, OLE DB, XML, .NET, W3C Web Service)

| UNIX (HPUX, Linux), VMS, Windows NT/2000/XP/Vista '

ORACLE,
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2.2.2 Realtime Interprocess Communication (RtlpC)

Die rechnerlokale Kommunikation wird Giber shared Memory abgewickelt und ermdglicht so lo-
kale Datenraten von tber 10.000.000 Prozessdaten-Messages pro Sekunde.

Im Netzwerk kénnen bis zu 50.000 (100 Mb LAN) Prozessdaten-Messages pro Sekunde ver-
sendet werden. Eine Besonderheit ist die Unterstitzung von redundanten Netzwerken zur Ge-
wahrleistung des unterbrechungsfreien Betrieb.

Optimierte Multicast-Protokolle ermdéglichen die performante Datenverteilung auf eine grof3e
Anzahl von Empféangern.

2.2.3 Realtime Database (RtDb)

Kompromisslose Realtimefahigkeit mit weit (ber 10.000.000 Einzel-Zugriffen pro Sekunde.

Die Organisation der RtDb ist mit der relationaler Datenbanken vergleichbar. Die Daten werden
in Tabellen mit Reihen und Spalten gehalten.

In einem verteilten System kann jeder Node eine lokale Kopie von RtDb-Tabellen fuihren. Die
Synchronisation dieser Tabellen im Anderungsfall erfolgt prioritatsgesteuert mit Hilfe von Multi-
cast Protokollen.

Sogenannte Triggermechanismen erlauben einer Applikation die Definition von Aktionen (Instal-
lation von Callback Funktionen), die automatisch aktiviert werden, wenn sich Daten in der RtDb
andern.

Eine automatische Synchronisation der RtDb mit einer relationalen Datenbank (ORACLE oder
SQL Server) ist mdglich.

2.2.4 Realtime Redundancy Manager (RtRM)

RtRM sorgt fiir die Uberwachung der einzelnen Prozesse und Rechner.

Dieser Prozess steuert auch den Start der Applikationen und im Fehlerfall auch die Rechner-
umschaltung bei redundanten Systemen.

Besonders in redundanten Systemen ist die ltickenlose Uberwachung der lebenswichtigen
Softwarefunktionen sehr wichtig, da die Uberwachung die Kriterien fur eine Rechnerum-
schaltung liefern muss.

Die einzelnen Prozesse kdnnen selber Fehler erkennen und diesen Umstand an RtRM melden.
Aulerdem besitzt RtRM eine Watchdogfunktion mit der die Prozesse tberwacht werden. Das
heil3t sie mussen sich in bestimmten konfigurierbaren Zyklen melden. Tun sie das nicht, werden
sie als fehlerbehaftet betrachtet.

Die einzelnen Rechner Uberwachen sich gegenseitig durch zyklische Messages auf dem re-
dundanten Netzwerk. Ein Ausfall eines redundanten Rechners fuhrt zu einem Failover. Die Re-
dundanz kann 2 oder mehrere Rechner umfassen. Die Timeoutzeiten sind konfigurierbar.
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2.4 Der Prozessdatenmanager (RTAPLS - PDM)

PDM bildet die zentrale Komponente in RTAPLS. Er verarbeitet die Prozessdaten anhand von
umfangreichen Konfigurationsdaten. Das Ergebnis dieser Verarbeitungen wird im verteilten
RTAPLS Daten- und Objektmodell abgelegt.

Die wichtigsten konfigurierbaren Verarbeitungen sind

Diverse Skalierungen (linear, kurve, frei programmierbar)
Uberwachung auf 4 Grenzwertpaare und 2 Gradienten
Konfigurierbare Alarmverarbeitung mit bis zu 8 Alarmprioritaten
Global und Lokale (pro Workstation) Quittierung
Automatisch oder manuelle Sperren
Ersatzwertbildung
Benutzerspezifisches Berechtigungssystem
Analoge und binare Filtermechanismen
o Glattung
o Flatterunterdriickung
Abgeleitete Werte
Integral, Minimum / Maximum, Mittwelwert Berechnung
Integriertes, frei programmierbares Mathematikpaket (RTAPLS - CALC)
Flhrung von Feldzeit und Erfassungszeit
Deadband Funktionalitat
2 fache Anlagen-Hierarchie (mit automatischen Statussummierungen)
Projektspezifische Statusinformationen
Umfangreiche Status Information pro PV (eine Untermenge davon OPC kompatibel)
Ruckmeldungsiuberwachung

PDM verfigt Gber 2 Schnittstellen :

I/O Datenquellen-Schnittstelle fiir den Transfer von Prozessdaten von und zu den Erfas-
sungssystemen bzw. SPSen. Diese Schnittstelle ist fiir gro3en Datendurchsatz optimiert
und unterstiitzt 2 verschiedene Prioritaten, sie ist durch konfigurierbare Queues reali-
siert, die in der Lage sind Uberlastzustande abzufangen.

Service Schnittstelle fur alle Arten von Benutzer-Interaktionen. Sie werden immer mit
hoher Prioritéat betrieben. Die Interaktionen an der Service Schnittstelle kdnnen als Sys-
temmeldungen dokumentiert werden.

Das Ergebnis der Verarbeitung von PDM ist :

Der Eintrag der Daten im Prozessabbild (im verteilten RTAPLS Objektmodell)

Optional (konfigurationsabhangig)

o Weitergabe an konfigurierbare ,Kanale“. Sie bilden auch die Schnittstelle fir den
Historian. Jeder dieser Kanale kann von beliebig vielen Prozessen gelesen werden.

e Ausgabe von Output PVs.

e Anstol3 von Berechnungen der abgeleiteten Werte

In typischen RTAPLS Konfigurationen betragt die maximale Daueranderungsrate ca. 40.000
Prozessdatenanderungen pro Sekunde.
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2.5 Der Formelinterpreter (RTAPLS - CALC)

RTAPLS — CALC wird fur Berechnungen verwendet. Im Wesentlichen kdnnen damit abgeleitete
Werte gebildet werden oder auch andere Operationen durchgefiihrt werden. Scheduler-
Funktionen zur zeitgesteuerten Aktivierung verschiedenster Aktionen sind ebenfalls integriert.

RTAPLS — CALC wird mit einem Umfang an Standardfunktionen ausgeliefert, die durch projekt-
spezifische Funktionen einfach erweitert werden kénnen.

Die von RTAPLS — CALC verwendete Programmiersprache RtPL (Realtime Process Langua-
ge)is eine Untermenge von BASIC. Zusatzlich sind noch spezielle Konstrukte fir die spontanen
und zyklischen Verarbeitungen Bestandteil von RtPL. Fir anspruchsvolle Anwendungen unter-
stutzt RtPL auch Objektorientierung und die Méglichkeit zur Bildung von Klassen inklusive einer
einfachen Vererbung.

RtPL interpretierte einen bin&ren Zwischencode und erreicht dabei eine Geschwindigkeit von
ca. 600.000 Operationen pro Sekunde (auf 3 Ghz Pentium).

Folgende Datenquellen (Variable) kénnen von RTAPLS-CALC verwendet werden :

PVs inklusive Statusinformationen und allen statischen und dynamischen Attributen.
Sonstige RTAPLS Objekte

Beliebige RtDb Datensatze und RTA Objekte

RtOOS - Objekte

Systemobjekte (Uhrzeitt, ...)

Globale und lokale Variable

Die RTAPLS PV-Statusinformationen werden bei sdmtlichen Berechnungen entsprechend mit
verknupft.
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2.6 Der Historian (RTAPLS - HIST)

RTAPLS - HIST (Historian) wird verwendet, um Prozessdaten mit hoher Zeitauflésung tber eine
langere Zeit (also mehrere Jahre) zu speichern.

Binar- und Text-Daten werden mit einer Zeitauflosung von 100 Nanosekunden Analogwerte mit
1 Millisekunde archiviert. Grenzwertmeldungen fir analoge Werte werden ahnlich wie das bina-
re Record - Format gespeichert. Der Analogwert selbst ist auch Bestandteil dieses Records.

Pro Analog-PV kann konfiguriert werden, ob Datenkompression nach dem Totband-Prinzip oder
gemal des sogenannten ,Swinging-Door-Prinzips“ angewendet werden soll. Das Ziel dieser
Algorithmen ist, ,minimal abweichende” bzw. vom Kurvenverlauf ,vorhersehbare® Datenpunkte
nicht abzuspeichern und so den Speicherbedarf zu minimieren.

Der Plattenspeicherplatz wird in téaglichen, wochentlichen oder monatlichen Partitions organi-
siert. Diese Partitions kdnnen individuell auf und von einem beliebigen Backup Medium expor-
tiert und importiert werden.

Lesende Programme konnen die Daten entweder so bekommen wie sie gespeichert sind (also
jede einzelne Wertanderung) oder als akkumulierte Werte (Mittelwert, Minimum, Maxi-
mum,Varianz gemall OPC HDA Standard) pro Zeitintervall.

Um den lesenden Zugriff Uber grol3e ZeitrGume zu optimieren werden zusatzlich vorakkumulier-
te Werte im Minutenintervall archiviert. Die Verwendung dieser vorakkumulierten Werte ist fur
den Clientzugriffe transparent.

Da sich Konfigurationsdaten wahrend der Zeit verandern kdnnen, speichert der RTAPLS - HIST
auch Konfigurationsdaten-Anderungen. Immer wenn auf RTAPLS - HIST Daten zugegriffen
wird, werden die zugeordneten Konfigurationsdaten gesucht.

RTAPLS - HIST ist optimiert in Bezug auf das effiziente Schreiben von Prozessdaten mit stetig
steigendem Zeitstempel. In normalen RTAPLS Konfigurationen betragt die maximale Dauerlast
ca. 50.000 Analogwertanderungen pro Sekunde, in spezialisierten Konfigurationen (feste Zeit-
raster, Schreiben von Rohwerten) sind auch wesentlich héhere Lasten moglich. Grundséatzlich
ist es auch mdoglich, Daten im Nachhinein einzufiigen, zu verandern oder sogar zu l6schen.

Das Redundanzkonzept sorgt fir lickenlose Archive auch bei einzelnen Rechnerausfallen.
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2.7 Das Auskunfts- und Berichtssystem (RTAPLS - REPORT)

Die RTAPLS Objekte (PVs, Stationen, Benutzer, ...) und die Objekte des RTAPLS Historian
bilden eine Objekthierarchie. Samtliche Informationen die RTAPLS anbieten kann, haben einen
festen Platz in dieser Hierarchie und stehen fir RTAPLS REPORT zur Verfugung.

2.7.1 OLEDB Provider (Microsoft Plattform)

Der RTAPLS OLE DB Provider bildet eine Datenbank-Sicht Gber diese Objekte. Es gibt Tabel-
len von Bindren PVs, Analogen PVs, Stationen usw. Die einzelnen Objekte (PVs) bilden die
Records dieser Tabellen, die Attribute der Objekte bilden die Spalten der Tabellen. Der
RTAPLS OLE DB Provider implementiert eine Untermenge von SQL um auf diese Daten mit
Hilfe von SQL SELECT-Anweisungen zugreifen und verknupfen zu konnen.

Samtliche Softwarewerkzeuge die OLE DB Providern unterstiitzen, sind damit in der Lage auf
alle RTAPLS Objekte und Attribute zuzugreifen. Eine typische Anwendung des OLE DB Provi-
ders ist die Erstellung von Reports mit Crystal Reports oder Microsoft Excel.

Weitere mdgliche Anwendungen sind Web-Server fur Intranetanwendungen und ad hoc Abfra-
gen.

Auch der Export aus dem RTAPLS OLE DB Provider in eine Microsoft Access oder SQL Server
Datenbank ist leicht mdglich.

2.7.2 XML Provider (Linux Plattform)

Auf Linux Plattformen steht ein Berichtsystem zur Verfligung welches auf der Basis von XQuery
die RTAPLS Datenquellen in XML Format zuganglich macht. Zur Formatierung der gelieferten
XML Daten werden XSL basierende Reportgeneratoren verwendet.
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2.8 Die Visualisierung (RTAPLS — VIEW)

RTAPLS — VIEW ist die Prozessvisualisierung von RTAPLS. Sie dient zur komfortablen Erstel-
lung von Bedieneroberflachen fur Leitsysteme. Dabei werden folgende Bereiche abgedeckt :

Dynamische Anlagenbilder auf der Basis von erweiterbaren Symbolbibliotheken
Uberwiegend statische HTML Inhalte (Dokumentationen, Helpfunktion)

Listen und Tabellen

Dialoge

Als Vektorgraphikformat benutzt RTAPLS - VIEW den W3C Standard SVG (Scaleable Vector
Graphics). Das hat den Vorteil, dass es unzahlige Werkzeuge und Konverter gibt die es ermdg-
lichen, vorhandenes Bildmaterial weiter zu verwenden. Die zugrunde liegende SVG Library ist
plattformunabhangig und sowohl auf Windows als auch Linux Plattformen verfiigbar.

Zusatzlich integriert RTAPLS — VIEW einen Web Browser fir die Anzeige von HTML Inhalten.
RTAPLS — VIEW kann in einen Webserver integriert werden und kann damit dynamische Anla-
genbilder auch mit Web Technologie in Biroumgebungen verfigbar machen.

Ein Visualisierungssystem beinhaltet auch Logikabléaufe die zum Beispiel den Bildwechsel steu-
ern. Komplexere Ablaufe, die projektspezifisch definiert werden missen, benétigen eine Pro-
grammiersprache.

In RTAPLS - VIEW wird als Programmiersprache RtPL, die Sprache von RTAPLS — CALC ver-
wendet. Zusatzlich zu den Datenobjekten (PVs, RtDb Daten, ...) sind auch samtliche Graphi-
schen Objekte des Bildes in RtPL wie Variable ansprechbar. RtPL ist syntaktisch mit Visual Ba-
sic kompatibel und damit leicht erlernbar.

Die Dynamikanbindung stellt die Verbindung zwischen den Attributen des Graphiksystems und
den Daten her. Als Daten kommen die gleichen Datenquellen wie bei RTAPLS-CALC in Be-
tracht (PVs, RtDb Daten, RtOOS Objekte, ...). In der Regel miissen diese Daten jedoch ver-
knupft und transformiert werden (z.B muss aus einem Zustand eine Farbe werden). Zu diesem
Zweck unterstitzt die Dynamikanbindung gleiche arithmetisch / logische Verknupfungen wie
RTAPLS-CALC aber auch einfach zu erstellende Transformationstabellen.

Die Dynamikanbindung (Verknipfungen) kdnnen wahlweise auch aus der Visualisierung in ei-
nen eigenen RTAPLS-CALC ausgelagert werden, der diese Verknipfung fur alle Visualisie-
rungs-Workstation gemeinsam ausftihrt. Die Schnittstelle zu den Visualisierungs Dynamiken
werden in dem Fall durch Visualisierungs-Variable, ein Art von ,leichtgewichtigen® PV realisiert.

Eine IEC 1772 konforme Symbolbibliothek ist in RTAPLS - VIEW enthalten.
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2.8.1 RTAPLS VIEW - Architektur
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2.9 SOA / Web Server (RTAPLS — SOA)

Der RTAPLS SOA / Web Server erméglicht die Integration von RTAPLS in die gesamte un-
ternehmensweite Datenverarbeitung beziehungsweise in Biroumgebungen basierend auf
der Service Oriented Architecture (SOA). Mdglich ist das durch die von W3C standardisier-
ten Web Services. Diese Protokolle auf der Basis von XML erméglichen den Zugriff auf alle
RTAPLS Objekte in einer vollkommen plattformunabh&ngigen Weise auch mit dem firewall
freundlichen® HTTP protokoll.

Der RTAPLS SOA / Web Server integriert mehrere Funktionalitaten.

e RTAPLS Web Server

o HTML Inhalte
= Help system
= Online RTA/RTAPLS Statusibersicht

o XML Inhalte
= RTA/RTAPLS Objekte (werden im XML Format geliefert und mit

XSLT Stylesheets entsprechend aufbereitet).

= RTAPLS Konfigurationsdaten
» RTA Statusubersicht

e RTAPLS SOA Server (HTTP basierend)
o RTA und RTAPLS spezifische, W3C konforme Web Services
o Genormter Prozessdatenzugriff OPC Unified Architecture Data Access 1.0

¢ RTAPLS RPC Remote Server (TCP/IP)
o Binarer Zugriff auf alle RTA und RTAPLS Objekte

Copyright : Real Time Computersoftware Ges.m.b.H Seite 13
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2.100bjektorientiertes Engineering (RTOOS)

Objektorientierung und Klassenbildung sind die nétigen Mechanismen um die Engineerin-
gaufwande in umfangreichen Projekten niedrig zu halten und um Prozesse zu modellieren.
Einen Prozess bzw. eine Anlage nur als homogene Menge von zigtausend Datenpunkten zu
sehen ist untbersichtlich, fehleranféllig und mihsam. Tatsachlich orientiert sich das
menschliche Denken gerne und erfolgreich an Hierarchien.

Das wesentliche an RtOOS ist, dass eine Anlage durch hierarchische Klassen beschrieben
wird. Klassen sind abstrakte Sammelbegriffe fir Objekte die ,weitgehend” gleichartig sind.
Das Verhalten dieser Objekte wird in der Klasse beschreiben ( = Methoden). Ein Objekt
verflgt Uber statische und dynamische Attribute, die seinen Zustand beschreiben. Dynami-
sche Attribute werden durch Trigger (spontan oder zyklisch durchzufiihrende Berechnungs-
vorschriften) berechnet. Zwischen den Objekten bestehen Relationen. Einige der Relatio-
nen beschreiben die Objekthierarchie (ein Objekt ist Teil eines anderen Objekts, oder ein
Objekt enthélt Unterobjekte). Die unterste Ebene dieser Hierarchie bilden typischerweise die
PVs, die ja auch Objekte sind, mit bereits vordefinierten Methoden und Attributen.

Zur Realisierung der Klassen und Objekte :
¢ Die Objektattribute und die Relationen werden durch RtDb-Tabellen realisiert.
¢ Die Objekte kdnnen dadurch Server- oder Client seitig gebildet werden

e Die Trigger und Methoden der Klassen werden mit RtPL oder C++ definiert.
e Engineeringwerkzeuge unterstiitzen Generierung und Test der Klassen

Copyright : Real Time Computersoftware Ges.m.b.H Seite 14
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2.11Die System Administration (RTAPLS — CONSOLE)

RTAPLS enthélt ein umfangreiches Administrations-Konsole mit folgenden Funktionen :

Error Logging
Samtliche Prozesse produzieren Eintrége in ein zentrales Log File. Dieses Lodgfile
wird stindlich neu angelegt. Bei der Windows Version wird zuséatzlich im Windows
Event Log mitgeschrieben. Der OLEDB Provider ermdglicht den flexiblen Zugriff auf
das Log File. Ein Error-Eintrag enthalt

o Zeitpunkt

o Kategorie (Information, Warnung, Fataler Fehler)

o Verursacher (Programmname, Modul)

o Fehlercode

o Text mit dynamischen Informationen
Trace System
Das Trace System steuert die Ausgabe von Trace-Informationen in verschiedenen
Prozessen. In den Treibern und in RTAPLS PDM kann z.B. bis auf PV Level getra-
ced werden um die Verarbeitung einzelner PVs zu verfolgen.

Task und Netzwerk Monitoring

RTA verwaltet Informationen Uber die Programme (Fehler, Zeitpunkt des letzten und
ersten Fehlers, ...). Auch wichtige Resourcen wie Queues und Real Time Database
werden sténdig beobachtet.

Statistiken

Programme wie PDM und HIST bilden statistische Informationen tiber Datendurch-
satz und Anderungshaufigkeiten teilweise bis auf PV Level. Diese Daten konnen z.B.
zur Optimierung der Deadbands herangezogen werden.

Prozessdaten - Explorer

Uber eine Baumstruktur kénnen die Prozessdaten (PVs, Anlagenbereiche, RtOOS
Objekte) inspiziert und, entsprechende Benutzerrechte vorausgesetzt, auch manipu-
liert werden (Signalkontrolle, Sperre, manuelle Wertvorgabe, ...).

Benutzerverwaltung
Verwaltung der Rechte pro Benutzergruppe (=Rolle) und der Benutzer selbst

Historian
Zugriff auf sdmtliche Prozessdaten im Historian in Listenform und als Trendgrafik.
Partition Management (Import, Export, Archivieren).

Online Signaldarstellung
Statische oder animierte Signallisten aufgrund von Selektionskriterien :
e Statisch : AKZ, Signaltext, Beschreibung, Anlagenteil, PLC Adresse, Prioritét
e Dynamisch : Wert, Signalqualitat, Alarmzustand, Sperren
Sortierungen : AKZ, Feldzeit, Text, Signalnummer, Prioritat
Durch definierbare PV Gruppen gesteuerte Darstellungen
e Messwert - Balken
e Messwert - Kurven (Linie, Balken, ...)
e Mosaikdarstellung (kompakte Darstellung fur Binardaten)

PV Gruppen Verwaltung

Copyright : Real Time Computersoftware Ges.m.b.H Seite 15
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3 Appendix A = Screenshots RTA/RTAPLS Console

RTA 7.2 Maintenance Console

Action Wiew Add Help
| TreeView: [Events
&3 RTA Filter Clear v AutoScroll ¥ Last 100 2007-10-28 09:00:26 - 20071103 14:52:22
Q; SHMEMS Type FecMo| Time Source Category Process Meszage -~
NODECLASSES A wiami 1531 20071103 142226000 Rilibhsg  RtF-Lib RtSvaDraw  Exception occured
= NODES A wiami 1532 2007-11-03 14:22:26,000 FitLibtdsg RitF-Obj FitSwgDraw  Cant create graph obj attr ‘<null:' - br : Dxa0350007
RICHPC3 A wami 1533 2007-11-0314:22:27.000  RiLibMsg  RtF-Obj RitSvaDraw  Can't find subview test_pump.svg'
- %5 TASKS A wami 1534 2007-11-0314:22:27.000  RiLibMsg  RtF-Obj RtSvgDraw  Can't find subview 'MotE sistingSubview. svg'
s PlsPDM VA wami 1535 2007-11-0314.22.27,000 RtlibMsg  RtF-Obj RtSwaDraw  Can't find subview 'test_compr.svg'
% PlsServer A wami 1536 2007-11-03 14:22:27,000 FitLibtdsg RitF-Obj FitSvgDraw  Can't find subview MotE sistingS ubview. svg'
% RtDbPersist A wami 1537 2007-11-03 14:22:27.000 FitLibtdsg RitF-Obj FitSwgDraw  Can't find subview ‘scroll_bar_v_tst.svg'
A wami 1538 2007-11-03 14:22:27,000 FitLibtdsg RitF-Obj FitSvgDraw  Can't find subview MotE sistingS ubview. svg'
% RtDbRepl A wami 1539 2007-11-03 14:22:27,000 FitLibtdsg RitF-Obj FitSwvgDraw  Can't find subview ‘scroll_bar_v.svg'
R ROBRepIRECEVE [ 4\ yyoi 1540 20071103 142227.000 RilibMsa  FitF-Cbi RtSvaDraw  Canttfind subyiew NotE sistingS ubvisw sva
% RtHistServer A wfami 1541 2007-11-0314:22:27.000  RtlibMsg  RF-Obj RtSvoDraw  Can't find subview 'test_ML_text.svg'
% RtRM A wiami 1542 2007-11-03 14:22:27.000 FitLibtdsg RitF-Obj FitSvgDraw  Can't find subview MotE sistingS ubview. svg'
+-[f Services A wiami 1543 20071103 14:27:24.000  Rtabdsg RTA-RRM RitRM MODE RICHPC3 ERRORSTOP - Reason : Stop Commanc
= F‘@ PlsDh70 (T3 Info 1544 2007-11-03 14:27:24.000  RitaMsg RTA-RRM RitRM MODE RICHPC3 : RUMMING MASTER -» STOPPED
5 g PlsDb70 (T3 Info 1545 2007-11-0314:27:24.000  Rtatdsg RT4-RtRM Rtk Smooth Stop all running tasks now
- g@ DosDb70 A wami 1546 2007-11-03 14:27.24,000 Fitatdsg RTa-Lib Rtk Command ‘2" lost - overrun
- g OosDb70 (T3 Info 1547 2007-11-03 14:27:25.000  FitaMsg RTA-Lib PlsPOM Task Command 'STOF EXIT': Done
u (T3 Info 1548 2007-11-03 14:27:35,000  Rtatdsg RT4-RtRM Rtk Kill all running tazks now
=33 PortalDh Dirfo 1543 2007-11-03 142735000 RtaMsg  RTARGAM AR Kill task RtSvaDran’
=i PortalDb Drlnfo 1550 2007-11-0314:27:35000 RtaMsg  RTALib RitRM Task Command 'STOP EXIT': Done
ﬁé PortalDh.PORTAI |(Ts Info 1551 2007-11-03 14:51:27.000 FRitaMsg RTA-RRM RitRM RtRM 7.2.0-12
@ PortalDb.PORTAI [(T:Info 1552 2007-11-03 14:51:27.000 Rtakisg RTA-RtRk RiRt RtRM Tray started - Thread 0x1688 Instance Ox400000
Ig CONFIGURATION (T3 Info 1553 2007-11-03 14:51:28.000 RtaMsg RTA-Lib RtRM PlzDb70: 39 Table definitions loaded with 0 emars
n m (T3 Info 1554 2007-11-03 14:51:28.000 FRitaMsg RTA-RRM RitRM RtDb ‘PlsDb70" created |
(T3 Info 1555 2007-11-03 14:51:28.000 FRtaMsg RTA-Lib RitRM OosDb?0: 2 Table definitions loaded with 0 emars -
< Pl £5 ¥
OMLIMNE : RICHPC3 2007-11-03 15:07

Abbildung 3.1 : RTA CONSOLE - Event log

RTA 7.2 Maintenance Console

Action Wiew Add  Help
| TreeView: Mode RICHPC3
&7 RTA Configuration State
=2 SHMEMS MNode Name  |RICHPCS [RUNNING
NODECLASSES Mode Class : |SEF|VEF| ﬂ WV Master [ Persizt OK [V PlsPDM
= s NODES I~ Disabled [~ Master / Standby ¥ Net1 [~ PersUp2Date |
-1 RICHPCS W s Server [ Time Source [ MNetz [ DaalK [
- % TASKS : ; ™ 1.Datalk [
% PIsPDM Wersion/Build : |?DEDDDC [ Tasks QK. v RiHistServer
% PlsServer “ersion Date : |2DD?0925 IV Startup ¥ RtHistServer
¥ RtDbPersist Maode |D EQ r
% RtDbRepl IP Address 152 1631 224 CPULsad . [E
% RtDbReplRECEIVE IP Address 2 : | N
% RiHistServer Start Time :  [2007-11-03 15:51:28
# RRM Wyatch Limit @ [ Delete Current Time: [2007-11-03 16:05:25,390
+- [0 Services Restart Limit : lgi Watchcount 10
- {3 Pisbb70 Restartcount:[g RESET
: :  RESET |
i i PlsDb70 Start RTA | Stop RTA |
—-{3 0osDh70
. goosnhﬂ] ServiceMame Processld | Port Paort2 | Status Load Counter HOL | »Cli | QueueFree
- {3 PortalDh PlsPOM 7256 20021 20022 [EUHRING 181 10446 1 1 i
& PortalDb FlsPOMINDS 7255 ] O/RUNNING 181 10446 0 5 4999712
; RitHistS erver 208 20027 20026 [EURRINGE i 11834 1 1 i
i PortalDb.PORTAI {5 . 5ezz 20029 20030 [EENRINGEE 0 1 0 ® D
& PortalDb.PORTAI
B CONFIGURATION
L\ Events
< >
OMLINE - RICHPC3 2007-11-03 1505
Abbildung 3.2 : RTA CONSOLE — Node Monitoring
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% RTA 7.2 Maintenance Console
Action  View add Help

gls NODECLASSES
+- 25 NODES

is Master v .
. . PID:
is Dynamic [ 7256

| TreeView: [Task PIsPDM
& RTA Status Configuration
= SHMEMS IRUNNING Name

[PIsPDM

Command Line |

-85 TASKS i Debug | Prio: [NORMAL TasksPath  |2RTS_ROOTZRAtaPlk70NEin\Debu
4 PlsPDM UDP Part: 20021 o022 Mode Classes  [SERVER
& PlsServer Enar Handi
4 RIDbPersist PYs /[ sec trar Handling  [NONE |
4y RtDbRepl Load: |68 Max: 1529 Dependencies |
%y RtDbReplIRECEIVE CPU: 73 %%  Waiting i ot
5 RtHistServer Counter in. Stalus - |NONE [~
&5 RAM Trace [0 set |WWatch: 939 ™ Disabled Feature Mask
* EﬁSBWiCES EnC [0 res |[RestC [0 res 123456786
= @:’lsﬂh?ﬂ : RiDb Readywat [~ M T
; & PlsDb¥0 Start Time  [2007-11-03 15.51.47 Completion wait [ max Instances: [§
-5 OosDb70 Stop Time | I3 Interactive r o
o g 00sDh70 . I5 Important r W atch Limit : 939
= g@ PortalDh FEREmD | Initial Trace Level [0 Restart Limit: [0
-1 &} PortalDb LastEmar | o
Iniitial Pricirit -
i3 PortalDb.PORTA| | Reset v NORMAL Delete|
{@ PortalDb.PORTAI Statistic RUN | KILL | Statistic |nterval [=1] SET
2 CONFIGURATION Contral
L1 Events o Statistics Mame Value
sTART | PaUSE | NQURE | | config © a0
cur 4 min 264
sTOP | coNT | DEBUG || Trace © . o
BIM count Faltl
show show Param .
EVENTS ‘ SERVICE ‘ COMNFIG | BIM cur / min £0
BIM max / min B1
<enter command> Do AhA count 9110
Shaw AMNA cur / min a04
AMNA max 4 it a04
THT count a
THT cur/ min
TeT maw # min 1]
INFUT count 1]
INFUT cur 4 min 1]
INFUT max / min 1]
INPUT  BIM count Falil
INFUT  BIM cur / min B0
INFUT  EIM max # min E1
NPT &M& conmt a110
<
4 >
QOMLINE : RICHPC3 2007-11-03 1502
Abbildung 3.3 : RTA CONSOLE — Task Monitoring
Copyright : Real Time Computersoftware Ges.m.b.H Seite 18
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TA 7.2 Maintenance Console

Ackion  Wiew Add Help

TreeView:

..... i PIsDb70.PLS_ANA_COMME ~
----- {5 PIsDb70.PLS_ANA_CONF

[Tahle PLS_INTERVAL_CONF
Name {25 [PLS_INTERVAL_CONF

Description © |Time interval configuration table

----- @ PISDbTO.PLS_ANA CURVE :ﬁpH'GH LG W Ui SedCortlack 2

----- & PIsDb70.PLS_ANA_DYN | 15 ] |pid:0 o |

----- & PIsDb70.PLS_ANA FILTER Wirite Nodes : [SERVER .
- - Insert Delete #lck|1 #waltlg

..... E@ PIsDb70.PLS_ANA_HISTOF Persistence - - Replication f15 o

----- i& PIsDh70.PLS_ANAACC_DY|

----- i& PIsDb70.PLS_BIN_COMME! [FLE | . ?’BC'DED['D“DS] StandBy Import / Export

..... Eé PIsDb70.PLS_BIN_CONF Gyl [ms] Availk [~ | | |D:\DeviRtaPls70iTestiDumph .

""" g E:ngzgﬁtg—g::—g;ﬂ_ER |0 Min |WDD Cou|1DDD Clear | Import | Export | <import export feedback=

..... sDb70.PLS_BIN_

----- g@ PilsDb70.PLS_BIN_HISTOR' [~ Data QK [~ PersistRun Show
i Max oo Iner: [0 At 15

----- i PIsDb70.PLS_BIN_NARY_C | Records: ner: | oo I™ All Availbl ™ UpToDate _ Columns

----- 2 PIsDb70.PLS_BINVALUE_C - | [ReCNIINTERVALNR [INTERVALUNITSTYPE | INTERVALUNITS [PRISFECNR [USEDST
----- i& PIsDb70.PLS_CONFIGURA’ i 0 g 0 0 True
{& PIsDb70.PLS_DIMENSION_ 1 1 1 0 True
----- & PIsDb70.PLS_FORMATS 2 2 0 Tous
----- & PIsDb70.PLS_HISTORY_CC i i = Record 9
----- i PIsDb70.PLS_INTERVAL_C ;
----- {3 PIsDB70.PLS_NETVARS — 5 5 Joc00.00 THR 0 NID [E0 FID [
o g §
----- i& PIsDb70.PLS_NODE_INFO 7 7 |Walue | Description |
----- i&) PIsDb70.PLS_PLCDRY_CO g 8 9 Interval number
..... *@ PisDb70.PLS_PLCLINE_CO q q INTERVALUNITSTYPE  PLS_INTERVUNIT_MINU Interval units type
----- {3 PIsDb70.PLS_PLCLINE_PA 10 10 EHTJEFF"\;E;L;‘N‘TS 35 'Fr:teyv:‘:' unitS_f_ —
..... i 1 1 roject specific Mumber
;;@ E:ngigﬁtg_ﬁsggaﬁ-rﬁ 12 12 USEDST falze Usze Daylight 5aving Time
""" g PISDh?U.PLS_PVGROUPg 12 13 SAVEINHISTORIAN false Save Interval values in Histol
----- = PIoDb70.PLS_RESOURCE 14 " b Ohel days
g“_‘h n|..n|,.7n-n| C‘_nl:c‘f\llnf"l:_n_ <new> set ?UTS
¢ Tl S < T OFFSETMIMNUTES Offzet minutes
— — — OFFSETSECOMNDS Offzet seconds
OMLINE : RICHPC3
Insert | Update Delete

Abbildung 3.4 : RTA CONSOLE - RtDb Editor

¥4 RTA 7.2 Maintenance Console
Action Wiew Add Help

TreeView:
=& RTA

Configurations

I

- Services
#-{3 PlsDh70

PortalDb

=& PortalDb

&3 PortalDb.PORTAL_FLAGS
&3 PortalDb.PORTAL_KKS

----- 2 CONFIGURATION

----- L\ Events

GlobalConf
RtaConf
RtDbConf
RtRMConf
RtDbReplConf
RtDbPersistConf
RtExprConf
RtaPlsConf
PlsPDMConf
PlsServerConf
RtHistServerConf
RtHistClientConf
RtSvyConf
PlsDb70
0osDh70
PortalDb
PrjSpecConf

ClientSidesnas ort

Viza o oot |

OMLINE : RICHPC3 20071102 [1818 4
Abbildung 3.5 : RTA CONSOLE - Konfigurationsparameter
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i RTAPLS 7.2 Maintenance Console

Action  View Add Help
|Statiun Hierarchy |Ana|ug PV
& CONFIGURATION - . W “alidv Derived
- 2 Root Id: [1575 |[20ATOOUS01 ~ Input Agplic.
'_ %mﬂc Cat: 1200 20AT00US01 ProcCat:14 [ Out [ System
o Ac Text : 204700 U501
= 20ACD1E901 XG51 Deascr METTOLEISTUNG BLOCK-B
<> 20ACD1K141 XGO01 Range L D0 H 3000 Substitute |
oo 20ACOMTK141 XGO3
o> 20ACD1K141 XGOS Bound L A 2l 3l 4
< 208C01K141 XGO7 Bound H ] 2| 2500 3| 2o 4|
<= 20ACDTKH142 XGO1 Grad Low Grad Hiah Deadband
<o 20ACO1K142 XGO03 10 [] Use Deadh.
<> 20ACO1K142 XGOS
< 20ACO1K142 XG0T FieldTime {local) “alue Raw %alue Original EL
o 4 ACD2 [2007-11-03 15:20:54 921 335 335 335 [ i
A AP Cluality Sig%  Specif, Alarmtype Prig :
i v OrerridesSubst.
w80 LOCALOVERRIDE [100 |[n NONE | % Manual Overide
[+ ﬁm AS Suspend I Derived Computed
- {f AT v ACQI CMDI ALRMI ACKli I Derived Ovr
E ~DIS [ CHOI cHI I cHz IOPERATOR ™ Running
<= 20ATO0CD10 XU11 [ Reserved
<o 20ATOOCO10 %XU13 I Sirulation | ACanW|EdﬂEd
<> 20ATODE1D1 XGO1 CacheTime FieldTime Walue Statuz LS
o 20ATODE1D? XG0 2007-11-0315:20654.921  15:2054.921 335 Gowr SH100 A SUBS MOVR
. 2007-11-0315:20:46.093  15:18:29.765 222 Govr SH100 ASUEBS MOVA
-U(c\-
. 20ATODE103 XGO1 2007-11-0315:18:29.765  15:18.29.765 222 Gowr SH100 ASUES MOVR
= Z20ATOOE104 XGO1 20071103 15:18:21,343 151821000 777 G SN100
«‘a 20ATODE105 XG51 2007-11-03 15:18:17,703  15:18:17.000 EEE G 5N100
20ATOOUS01 2007-11-03151%10,750 151810000 444 G SH100 v
20ATOOUS0Z Ll £ >
CON: RICHPC3 N ON:(VR) OFF:(KR) OMLINE | 20071103 15:21:19

Abbildung 3.6 : RTAPLS CONSOLE — Anlagenhierarchie / Prozessvariable

45 RTAPLS 7.2 Maintenance Console

Ackion  View Add Help
[Station Hierarchy |User Group ADMINISTRATORS
# CONFIGURATION Group Name Degcription
o g Root 0 ADMIMISTRATORE ¥ Isvalid  |RTAPLS Administrator Group
+ 4% MEL_BER
Ei vARS List of Users
[% NETVARS Murm | Name pasaword | Valid | Supported WS LoggedOn WS LastLoginTime Drescription ~
=-[ PYGROUPS i ADMINISTRATOR 2004-0927 100000 RTAPLS Administrator
-4 USERGROUPS 1 Administrator 'W5-PL-FA-T PRAG 2005-04-11 14:04:21 RTAPLS User Bdministrator’
U ADMINISTRATORS] 21 PRAG20JWI2AE P 2007-11-03 15:17.51 RTAPLS User ‘dministrator
@ AP1 3 kmaurer 2004-09-27 10:00:00 RTAPLS User ‘Administratar'
@ AP2 4 fhrunzel 2004-09-27 10:00:00 RTAPLS User ‘Administratar’
@ CON 5 korau 2004-03-27 10:00:00 RTAPLS User ‘Administrator’
@ FKP E rdudichum 2004-09-27 10:00:00 RTAPLS User ‘Administrator’
7 gstenzel 2004-09-27 10:00:00 RTAPLS User ‘Administrator’
@ HLS 8 gatrecker 2004-03-27 10:00:00 RTAPLS Uszer ‘Administrator’
i HLS3 9 urehm 2004-03-27 10:00:00 RTAPLS User ‘dminishiator
i HLs4 46 md 2 PRAG20KS PRAGZ 20050412 191311 Maldener v
& KMNG
@ LST List of Resources Grants of resgurce SECURITY_RIGHTS
@ MuPs Mum | Resource Granting “alid GRAMT Momal | High | Description ~
& nacH SECURITY_RIGHTS 2 : READ Grant to read
@ NLS 1 COMFIGURATION_RIGHT ADMIMISTR. 2003-03-21 20! UPDATE Grant to update own existing data
@ SCH 2 PY_RIGHTS ADMINISTR, 2003-03-21 20! UPDATE_FOREIGMN Grant to update foreign existing data
@ Schulung 3 KRITERIEMANZEIGEM arau 2004-11-02 15 UPDATE_ARCHIWE [ [ Grant to update archived data
@ SLO 4 AZh md 2005-04-14 19:; ADD Grant to add new data
@ SPE 5 AUSKUEMFTE arau 2004-11-02 15: ADD_MISSING O [ Grant to add missing data
5 MUPS grau 2004-11-02 15:: ExECUTE O [ Grant to execute command
* eg’ SCHEDULER 7 STAMDARDEERICHTE  grau 2004-11-02 15: DELETE Grant to delete own data
& HISTORIAN % FREIE_AUSWERTUNGED grau 2004-11-02 15:: LELETE_FOREIGM Girant to delete fareign data
=44 RTO0SS 9 WKP rau 200411-0215: | SUSPEND_ACO [ [ Grant to suspend acquisilion
10 STOERMELDEM arau 2004-11-0215:% | |SUSPEND (| [] Grant to suspend ather func.
< > SUBSTITUTE (| [ Grant to substitute ~
CON: RICHPC3 ﬂ ON:(¥B) OFF:{KR) OHLINE | 2007-1103 15:27:26

Abbildung 3.7 : RTAPLS CONSOLE — Berechtigungen
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RTAPLS 7.2 Maintenance Console

Action  Wiew Add  Help

|Station Hierarchy |Historian
; ...... ﬁ ES;FIGURATION Is[)e:::ﬂltr;::trli’e j Statistics T Partitions T Bin P¥s T Ana Py T Tut PY's
5 MEL_BER P ———— ] | Search | [Nr [Pwid |WalidSince [ # | Text ~
! 7058| O0TLS9R030 20060322 1 0OTLSE ROS0 GO7
+ [E] VARS [Fstserer 8ot || |77 On _Ceaekriy | 700 ooryasmonn 20050922 1 007L93 o0 61
- [E] NETVARS [7z00 [RUNNING [¢ enter user text > 7504| 20TL250202 % 20050322 1 207L25 U202 Gl
(& PYGROUPS [~ Overwite [ Use Deadbands e 7520| 00TL8EU204 % 20080322 1 DOTLES U204 UM
- i USERGROUPS Selnct Time _ setllserTen | |aed oo ainaon 20050822 1 2073 Dot sot
€33 SCHEDULER ( T =1 5285 = I™ Show Detail Info 7657| 20TLA2D001 ¥ 20050322 1 20TL32 DOM G
-5 HISTORIAN ¥ Do for Selected Py 7767 D0TL99R0B0X 2005-03-22 1 00TL3 ROGOGO7
.5 RTOOSS Selection GetValues at Time | | 7768 00TLISRO70% 20050322 1 00TLS9 RO70 GO7
( Bt || o ot o oo | | 3728(20TLFIDOTT X 20050322 1 207L71 DOTT LIOY
i = — _GetEnkiesfom Time | |- o505 b1z 20050322 1 207L71 DO Lt
[ or =] | I~ Low befﬂ’o " | Get Enties by Selection| | 5730 20TL7ITON2X 20050322 1 207L71 T012 HO1
Gt Enties by Selecton] | o711 o 153 20050322 1 00TLS9 US4 Un
# of enlries [¥ Interpalate - 9352 00TLS4 1535 UD
Feset Statistics |
’7|1UU —‘ Impolt| Exportl
Pyt TYP | Pyld | Field Time [User  |Walue | State | Analog Value | Test [l
5 EIN  Z0TLZRLZ0NXUDT  2007-11-03 14521228 A 020 Brep SN0 (0,0052) 0 =
336 BIN  20TL24PO02XHOT  2007-11-03 145212,28 A 050 Brep SNO (0 0052] 0
| 337]BIN_[20TL24P0 2| 03 | os0 ] I
3% BIN  20TL24U001 XM25 20071103 14:5212,28 A 050 Brep SN [0, 0052] 0
339 BIN  20TL2SDO00ZXEM 20071103 145212,28 1 050 Brep SHO (0,0052) 0
340 BIN  20TL2EDOCT BT 2007-11-03 145212,28 A 050 Erep SHD (0,0052) i
341 BIN  20TL2BUI00TRUD2  2007-11-0314:5212,28 A 050 Brep SND (0,0052) 0
342 BIN  20TL2BW/O0T XBOT  2007-11-03 145212,28 1 00 Erep SHD (0,0052) i
343 BIN  20TL26wO0T XUOT  2007-11-0314:5212,28 1050 Brep SNO (0,0052) 0
B39 BIN  20TLZGDOCT BT 2007-11-03 145212,28 1 00 Erep SND (0,0052) Dl v
< >
CON: RICHPC3 [ ON:(VR) OFF:(KR)

| ONLINE |2007-11.03 15:32:08 A

Abbildung 3.8 : RTAPLS CONSOLE - Historian Zugriff
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4 Appendix B = Screenshots RTSVG Editor

[ SYGRoot223217728 [ D:\Rits70\RtSvp\Samples\RtSvoDemo.sve |

Antialiasing Q G agij:ts Shapes
and | ity
Pattdrns m egtangle Cirdle
il \ \ \ . \
utt ound Square i inj
itmaps
Line Joins | | | |
L]
- eviel ound iter olyline alyGon
Submodels Line Dashes
arkers - - t
| Transformations| P
‘————
\
e E P
EA L TR K OF VAR
> -
~

Abbildung 4.1 : RtSvgDraw — graphische Elemente
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L RtSvgDraw

File  Edit  Wiew Tools  Dynamics

PO S gl g B X |9 o) Tl L B ) o Lngoug | 44 |

ZML Tree Propiarid Falette |EH i | Show Default Properties | Show Hidden Objects |200m 100 % -

Sektings

+Par +5ub+var +Trig | Jp

El £Fl RtSvg View Configuration

- Menus
- Windows

Attribute

Gradients |F'attems | Dashes || Marker | Def Calors ||- SR

- Myfinciow StyleFisSize |Linear v [ Add ][ Remows |
" T empWindow StyleResizable a Cylinder_horizontal
= M?-mT\.:;‘Liew Stuleb aximize a y2=100%
- M airiview StyleHasBorder I Cylinder_\:ertical
E| Msg?,\?itr:od:xiew StyleHasChiMenu ] ;2 B 1DD/O.
. Defaul StyleHasMenu | - H;S:gl%rnao/ihent
StyleHasTitle )
StyleSupCloze ’ if:%%;jjl;it%gz
StyleSuph aximize . RS vaGradients
StyleSuphinimize [l - w2 = 800 y2 = 400

Parenfufindow
"width

Height

Left

Top
Title

Framebdenu

StayOnTop

[ Carcel ][ Ok ]

¥ GradientEditor

Gradient Mame | RtSvaGradient2

Gradient Units objectBoundingBor » | Spread Method

Transform | | Edit

1 x2 [50.0

¥

4

Gradient Stops

Color I:l Offzet Opacity |1UU.EI :| [ Remove ]

} v

color 1] ald
Abbildung 4.3 : RtSvgDraw : Gradienteneditor
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i RtSwvoDraw
Edit

LS B X R X | e | T O O S| Group Ungroup | 3

File

Palette | Bﬂ ﬁ Show Default Properties | Show Hidden Objects | Soom 100 %

Wiew

Tools  Crynamics

Settings

= (22 RIL_limit_indicator
- conduit

- [=] valvel

- [=] valve?

- {9 fill_indicator_bg

- [H Al indicator

- delimiter_max
- delimiter_min

m label_delimiter_max
m label_delimiter_min
- [H] PLModel_bounds

- [ indicator

Properties

Adtribute DynType Walue

7 |i HPar +5ub  +War  +Trig | }

Drescription

id fill__linit_indic.ator

Elements hame

Tevisioh

#21.3 200641105

Maodels revision info

resounce

commenk

pvAna FlsPVana

W

Models security rezou...

_ Models comment info

Parameter pvina

Y double ~ 100

I aimum

vEnable boolean w1

Device enabled

title:

Objects title

fill

Fill attribate

fill-opacity 1

Fill opacity

fill-rule nionzens

Fill rule

Function

FrintHL ["Hazs been clicl

EventType

OnClick

OrRightClick

OntdiddleClick

OnDbIClick

Location: = = 197,00 px, ¥ = 27,00 px

Abbildung 4.4 : RtSvgDraw — Subview Definition

RtSveDra =
Hle i dt View  Tools DmamitS settinqs
BT G )0 O S b T B | s ligcie | Y
i xL | Tree | PropGrid | Palette ||| | Show DeFault Properties | Show Hidden Objects | “oon 100% x| +Par +5ub +var +Trig
5 dicalo L — e
=z ﬁ“..limil..if_ldicalﬁl Attribute DynType Value ~
condut indicator
(=) valvel
(=) valve2 title:
= [ fill_indicator_bg il oot | P
B fill_indicator X E S
a W4 delimiter_max fil-opacity inherit =
W4 delimiter_min fill-rule inherit v
=1 m Iabel_del,m!tel_m.ax ek hert
m label_delimiter_min e
¥ [H] PLModel_bounds stroke-dasha... inherit —
- [ indicator stroke-dasho... inherit —
stroke-opacity inherit
RtSvg PL Edito | stroke-linecap inherit v
stroke-linejoin inherit v
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Abbildung 4.5 : RtSvgDraw — Subview Dynamiken
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Abbildung 4.6 : RtDvgDraw — RtPL Datenquellen Dialog
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Abbildung 4.7 : RtSvgDraw — Subview Verwendung
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Abbildung 4.8 : RtSvgDraw - Model Test
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Appendix C — Screenshots von Projekten
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Abbildung 5.1 : Trendbilder Historian
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Abbildung 5.3 : Anlagenbild
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Abbildung 5.4 : Anlagenbild
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Abbildung 5.5 : Anlagenbild
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